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KAmduino UNO V2 (PL)
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Opis

KAmduino UNO V2 to ptytka rozwojowa o funkcjonalnosci i wymiarach typowych dla Arduino UNO. Dzieki wbudowanemu

mikrokontrolerowi ATmega328P i uktadowi CP2102, ptytke mozna programowac przez ztgcze USB, z wykorzystaniem
srodowiska Arduino.

Podstawowe cechy i parametry

Mikrokontroler ATmega328P firmy ATMEL

Wyprowadzone 20 linii wejscia/wyjscia (w tym 6 linii mogacych pracowac w trybie PWM)
Wgrany bootloader Arduino

Ztacze microUSB-B do programowania oraz wymiany danych

Mozliwos¢ zasilenia poprzez gniazdo DC-JACK (2,1 x 5,5) napieciem z przedziatu 7...15 VDC
Zabezpieczenie przed odwrotna polaryzacjg na wtyku DC

Mozliwos¢ zasilenia z portu USB

Rozstaw wyprowadzen kompatybilny z Arduino UNO

Dioda uzytkownika oraz dioda sygnalizujgca transmisje z / do komputera

Przycisk uzytkownika

Przycisk zerowania mikrokontrolera

Port USB zabezpieczony przed wytadowaniami elektrostatycznymi

Mozliwo$¢ znacznego poszerzenia funkcjonalnosci poprzez naktadane moduty (shieldy)
Ztacze 12C w standardzie KAMAMI do dotgczenia dodatkowych modutéw

Otwory montazowe o Srednicy 3 mm

Wymiary modutu: 69 mm x 55 mm x 14 mm


https://kamami.pl/plytki-zgodne-z-arduino-inne/558601-kamduino-uno-plytka-rozwojowa-z-mikrokontrolerem-atmega328p.html
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Wyposazenie standardowe

Kod Opis

KAmduino UNO V2 |Zmontowany i uruchomiony modut




Schemat elektryczny
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Mikrokontroler AVR ATmega328P

Wbudowany mikrokontroler AVR ATmega328P firmy ATMEL pozwala na wykorzystanie ptytki w rozwojowych aplikacjach, w
ktérych wymagana jest duza pojemnos¢ pamieci Flash (32 kB), RAM (2 kB) czy tez spora liczba wyprowadzenh sygnatéw PWM
(6 kanatdw). Mikrokontroler taktowany jest sygnatem zegarowym o czestotliwosci 16 MHz, zas dzieki wgranemu
bootloaderowi, mozliwe jest programowanie ptyty poprzez ztgcze USB przy uzyciu Srodowiska Arduino.
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Zasilanie
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Ptytke KAmduino UNO V2 mozna zasili¢ zaréwno z portu USB, jak i przy uzyciu zewnetrznego Zrédta napiecia (z wtykiem 2,1
x 5,5). Plyta ma zabezpieczenie przed podaniem odwrotnej polaryzacji zasilania, jak i réwniez nadpradowe zabezpieczenie
portu USB (bezpiecznik polimerowy). Zasilanie ptytki sygnalizowane jest $wieceniem zielonej diody PWR.
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Komunikacja USB

Ptytka KAmduino UNO V2 ma wbudowane ztgcze USB, wykorzystywane do komunikacji z komputerem oraz programowania
ptytki. Ztacze USB zabezpieczone jest przed wytadowaniami elektrostatycznymi, dzieki czemu ptytka jest odporna na
pojawienie sie przypadkowych tadunkdéw elektrostatycznych i ich nastepstw. Transmisja zaréwno z komputera, jak i do niego
sygnalizowana jest przez zétte diody RX oraz TX. Ptyta instaluje sie w komputerze jako wirtualny port szeregowy (COM),
dzieki czemu wspétpracuje zaréwno ze srodowiskiem Arduino, jak i z kazdym terminalem szeregowym, za$ wykorzystanie
uktadu CP2102 pozwala na zrestartowanie mikrokontrolera z poziomu komputera w dowolnym momencie.
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Ztacza kompatybilne z Arduino UNO

Ptytke wyposazono w zestaw ztgczy zenskich o rozstawie kompatybilnym z Arduino UNO - dzieki nim mozliwe jest dodawanie
dodatkowych modutéw (tzw. shieldéw). Na ztaczach, oprdécz wszystkich linii I/O mikrokontrolera, dostepne sg réwniez
zasilania 5 V oraz 3,3 V, a takze sygnat RESET (dotaczony réwnolegle z przyciskiem) i napiecie referencyjne przetwornika
ADC.
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Ztacze ISP

Ptytka KAmduino UNO ma takze ztgcze do programowania mikrokontrolera ATmega328P poprzez interfejs ISP. Przy pomocy
programatora z takim ztgczem mozna zaprogramowa¢ mikrokontroler z pominieciem bootloadera Arduino (bootloader
zostanie skasowany!).
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Ztacze magistrali 12C

KAmduino UNO V2 wyposazono w ztgcze KAMAMI 12C umozliwiajgce podtaczenie zewnetrznych uktadéw pracujacych na
magistrali I2c. Linie SDA (PC4/A4) i SCL (PC5/A5) nie sa podciagniete do napiecia zasilania, rezystory podciggajace nalezy
podfaczy¢ na zewnatrz.
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Dioda uzytkownika

Na ptytce KAmduino UNO V2 znajduje sie dioda uzytkownika (oznaczona jako ,D13"); jest ona sterowana przez tranzystor z
kanatem N, dotaczony do linii PB.5 mikrokontrolera (wyjscie nr 13). Dzieki wykorzystaniu tranzystora, linia ta nie jest

obcigzona, wiec nadal moze by¢ wykorzystywana zewnetrznie.
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Przycisk uzytkownika

Ptytke KAmduino UNO V2 wyposazono w przycisk uzytkownika (oznaczony jako ,,USER D12"), jest on dotgczony do linii PB.4
mikrokontrolera (wyjscie nr 12).
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Linki zewnetrzne

e Karta katalogowa mikrokontrolera Atmel ATmega328P
e Karta katalogowa uktadu CP2102
o Sterowniki dla uktadu CP2102

12


https://dl.btc.pl/kamami_wa/atmega328p.pdf
https://www.silabs.com/interface/usb-bridges/usbxpress/device.cp2102n-gqfn20?tab=techdocs
https://www.silabs.com/interface/usb-bridges/usbxpress/device.cp2102n-gqfn20?tab=softwareandtools

BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5

tel.: (22) 767-36-20

faks: (22) 767-36-33
> btc e-mail:
biuro@kamami.pl

https://kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.

Oferowane przez nas ptytki drukowane moga sie rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja
jej wtasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos$¢ produktu ze specyfikacja.

BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia
lub nieprawidtowego dziatania produktu.

BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.
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