MINIPROJEKTY

Sterownik unipolarnego silnika krokowego

Dodatkowe materiaty do pobrania
ze strony www.media.avt.pl

AVT-1985

ofercie AV
parametry:|

Sterowanie unipolarnym silnikiem
krokowym (5 lub 6 przewodéw).

Praca krokowa lub péikrokowa.

Dwa zakresy regulacji predkosci
obrotowej.

Potencjometr do piynnej regulacji
predko$ci obrotowej.

Mozliwo$¢ wybér stanu zatrzymania:
statyczne lub dynamiczne.

Mozliwo$¢ wyboru sposobu sterowania
- impulsowe lub stanowe.

Zasilanie: 7...24 V DC.
Obcigzalnoé¢: do 1 A/kanal (cewke).

Projekty pokrewne na www.media.avt.pl:
- Uniwersalny driver silnika matej mocy
(EP 3/2018)

AVT-5612 Dwukierunkowy regulator obrotow
silnika pradu statego (EP 12/2017)

AVT-5565 Sterownik silnika do napedu
(EP 10/2016)

AVT-1933 Sterownik silnika krokowego z opcja
mikrokroku (EP 9/2016)

AVT-1932 Sterownik silnika BLDC (EP 8/2016)

AVT-5532 Mikroprocesorowy sterownik wiertarki
DC do ptytek drukowanych (EP 2/2016)

AVT-1834 Uniwersalny tester sterownikoéw
silnikéw krokowych (EP 10/2014)

AVT-5448 Sterownik bipolarnych silnikéw
krokowych (EP 5/2014)

AVT-3082 Zasilacz - sterownik miniwiertarki DC
(Edw 1/2014)

AVT-1725 Mikrokrokowy sterownik silnika
krokowego (EP 8/2013)

AVT-1756  Mostek H (EP 8/2013)

AVT-1726 Generator dla sterownika silnika
krokowego (EP 2/2013)

AVT-1724 Uniwersalny sterownik silnikéw DC

(EP 2/2013)
AVT-5358/1 Sterownik frezarki CNC (EP 8/2012)

AVT-1682 Sterownik bipolarnego silnika
krokowego (EP 7/2012)

AVT-1585 Sterownik bipolarnego silnika
krokowego (EP 8/2010)

AVT-2933 Sterownik silnika krokowego USB
(Edw 2/2010)

AVT-1525 Sterownik unipolarnego silnika
krokowego (EP 6/2009)

AVT-1519 Sterownik silnika do modeli RC
(EP 4/2009)

AVT-1469 Generator PWM - regulator mocy
silnika DC (EP 8/2008)

AVT-2871 Bi-motor driver (Edw 7/2008)

AVT-1444 Dwukierunkowy regulator obrotéw
silnikéw pradu stalego (EP 12/2006)

AVT-2745 Sterownik silnika krokowego. Zdalnie
sterowany statyw mikrofonowy
(EP 2/2005)

AVT-1314 Najprostszy sterownik silnika
krokowego (EP 8/2001)

AVT-1814 Prosty sterownik unipolarnego silnika
krokowego

R1: 10 kQ

R2: 1 kQ

PR1: 10 kQ (potencjometr montazowy)

Cl: 220 uF

C2: 10 pF

C3..C5: 100 nF

D1: 1N4007

LED1: dioda LED

IC1: 78L0S

IC2: ATtiny261 (zaprogramowany)
IC3: ULN2803

CONFIG: goldpin 2x4 + zworka 4 szt.
X1..X6: zlacze DG301-5.0/2

* Uwaga! Elektroniczne zestawy do samodzielnego montazu

Wymagana umiejetno$é lutowania

Podstawowa wersja zestawu jest wersja [B] nazywana potocznie

KITem (z ang. zestaw). Zestaw w wersji [B] zawiera elementy

elektroniczne (w tym [UK] - jesli wystepuje w projekcie),

Ktére nalezy samodzielnie wlutowaé w doaczong ptytke

drukowana (PCB). Wykaz elementéw znajduje sie w dokumentacji

ktéra jest podlinkowana w opisie kitu

Majac na uwadze rézne potrzeby naszych klientéw, oferujemy

dodatkowe wersje:

= wersja [C] zmontowany, uruchomiony i przetestowany zestaw
[B] (elementy wlutowane w piytke PCB)

= wersja [A] plytka drukowana bez elementéw i dokumentacja

Kity w ktérych wystepuje uktad scalony wymagajacy

zaprogramowania, posiadaja nastepujace dodatkowe wersje:

= wersja [A+] plytka drukowana [A] + zaprogramowany ukkad
[UK] i dokumentacja

= wersja [UK] zaprogramowany uktad

Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda

wersja ma zalaczony ten sam plik pdf! Podczas sktadania

zamowienia upewnij sie, ktora wersje zamawiasz

http://sklep.avt.pl. W przypadku braku dostepnosci na http://

sklep.avt.pl, osoby zainteresowane zakupem piytek drukowanych

(PCB), prosimy o kontakt via email: kity@avt.pl.
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Nieskomplikowany sterownik silnikéw krokowych, ktéry moze znalezc
wiele zastosowarni podczas konstruowania uktaddéw automatyki lub za-
bawek. Oprécz prostej konstrukcji uktad wyposazony zostal w uzyteczne

cechy funkcjonalne.
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Schemat ideowy sterownika sil-
nika pokazano na rysunku 1.
Jest on zasilany napigciem sta-
lym z zakresu 7...24 V doprowa-
dzonym do zacza X1. Dioda D1
stanowi zabezpieczenie przed
niewla$ciwg polaryzacja napiecia
wej$ciowego. Napiecie zasilajace
jest doprowadzone stabilizatora
IC1 (78L05), ktéry dostarcza zasi-
lania +5 V dla mikrokontrolera.
Pracg sterownika zarzgdza mi-
krokontroler IC2 ATtiny261 tak-
towany wewnetrznym sygnalem
zegarowym. Stopieft wykonaw-
czy zbudowano z uzyciem dri-
vera ULN2803, w ktérym w celu
zwiekszenia wydajnosci prado-
wej polaczono ze sobg réwnole-
gle po dwa drivery. Do regulacji
predkosci obrotowej stuzy poten-
cjometr PR1. Dioda LED1 sygna-
lizuje stan pracy uktadu.
CONFIG
konfiguracji

Zworki
do
pracy sterownika:

stuza
sposobu

Zworka ,,1/%%” stuzy do wyboru
trybu pracy silnika. Brak zwory
— praca krokowa, zworka zalo-
zona — praca pétkrokowa. Praca
krokowa to najprostszy sposéb
sterowania silnika krokowego,
praca potkrokowa to dodanie
w sekwencji sterujacej stanéw

ULN2803
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Rysunek 1. Schemat ideowy sterownika silnika kroko-
wego
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Rysunek 2. Schemat montazowy sterownika
silnika krokowego

posrednich, w praktyce powoduje bardziej
plynna prace silnika, ale zwieksza pobér
pradu o okolo 50...60 %.

Zworka HI/LO stuzy do wyboru zakresu
regulacji predkos$ci obrotowej. Zworka zato-
zona —nizszy zakres regulacji. Zworka zdjeta
- wyzszy zakres regulacji.

Zworka CNF stuzy do wybér sposobu stero-
wania. Brak zwory — sterowanie impulsowe.
Zworka zalozona — sterowanie stanowe; przy
sterowaniu stanowym zwarcie lub rozwarcie
zlgcz sterujacych powoduje zmiang kierunku

Rysunek 3. Sposdb potaczenia sterownika z silnikiem

obrotéw lub zatrzymanie silnika. Natomiast
sterowanie impulsowe zmienia kierunek ob-
rotéw przy kazdorazowym krétkim zwarciu
zlacza DIRECT i zatrzymuje lub uruchamia
silnik przy kazdorazowym krétkim zwarciu
wyprowadzen STOP/START, mozemy wtedy
sterowac uktadem za pomocg mikroprzetacz-
nikéw dotaczonych do tych zlacz.

Zworka ST/DY stuzy do wyboru sposobu
zatrzymania silnika. Brak zwory — zatrzyma-
nie statyczne. Zworka zatozona — zatrzymanie
dynamiczne. Podczas zatrzymania silnika sy-
gnalem na zlaczu STOP/START, przy ustawie-
niu na dynamiczne, na wyjsciu sterownika
utrzymuje sig¢ stan z momentu zatrzymania
czyli zalagczone sg odpowiednie cewki sil-
nika, w praktyce powoduje to zablokowanie
osi silnika w jednym punkcie ale powoduje

pobér znacznego pradu i nagrzewanie uzwo-
jen. Zatrzymanie statyczne powoduje odla-
czenie zasilania silnika w stanie zatrzymania,
w praktyce powoduje to prawie swobody ruch
osi silnika i uklad pobiera jedynie niewielki
prad spoczynkowy.

Sterownik silnika nalezy zmontowaé
na plytce, ktorej schemat montazowy poka-
zano na rysunku 2. Montaz jest typowy i nie
powinien przysporzy¢ probleméw. Po zmon-
towaniu sterownik jest od razu gotowy
do pracy. Wszystkie zmiany w konfiguracji
sterownika dokonane przy pomocy zworek
CONFIG, beda aktywne dopiero po wylacze-
niu i ponownym wilgczeniu napigcia zasila-
nia. Sposéb polaczenia ukladu z typowym
silnikiem zostal pokazany na rysunku 3.
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REKLAMA

0d stycznia br. zmienilismy

EP materiatéw dodatkowych
dotaczonych do numeru.

2. Zarejestruj sie/zaloguj

do swojej biblioteki.

5. Pobieraj pliki.
\

sposob dostarczania Czytelnikom

1. WejdZ na strone www.media.avt.pl

3. Wybierz wydanie ,,Elektroniki
Praktycznej”, ktdre chcesz dodac

&. Odpowiedz na proste pytanie
dotyczace biezacego numeru.
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