AVT 5590 Zdalny wtacznik radiowy

Urzqdzenie to klasyczny zdalny wtqcznik,
dziatajgcy w popularnym pasmie
radiowym 433MHz. Pozwala

sterowa¢ pracq jednego

urzqdzenia wlgczajgc je lub

wylqczajqc ale to tylko jedna

z jego wielu funkcjonalnosci.

POZIOM TRUDNOSCI MONTAZU

Wiasciwosci

« zdalne sterowanie radiowe, w pasmie 433MHz
« zasieg max 20...50m (zalezny od warunkéw)

« transmisja o kodzie statym Zeskanuj kod
« kompatybilny z pilotami samokopiujacymi LCRIeZEDY

« wyjscie przekaznikowe o maksymalnej obcigzalnosci 5A, 230VAC
« praca monostabilna lub bistabilna

« opcjonalna funkcja zataczania czasowego ok 10s...8min

« zasilanie odbiornika: 230VAC lub 12VDC, pobér mocy ok 1,5W

« wymiary pilota 36x30 mm, odbiornika 85x30 mm

« dedykowane obudowy: pilot - KMP14N, odbiornik - Z106

Dziatanie urzadzenia

Kazde przyciéniecie przycisku w pilocie powoduje nadawanie droga radiowa komunikatu do odbiornika. Odbiornik, po odebraniu

powoduije zataczenie lub wytgczenie urzadzenia dotgczonego do wyjscia odbiornika. Tak wyglada praca w trybie bistabilnym ktory jest
odpowiedni np do zdalnego wiaczania o$wietlenia. Odbiornik moze takze pracowac w trybie monostabilnym - wtedy wyjscie jest
zatgczone tak dtugo, jak dtugo pilot nadaje komunikaty, po zakoriczeniu nadawania wyjscie zostaje wytaczone. Taki tryb pracy jest
odpowiedni np do sterowania ryglem furtki itp. Ostatni tryb pracy jaki oferuje urzadzenie to zatgczenie wyjscia na zadany czas. Po
zataczeniu wyjscia i uptywie zadanego czasu wyjscie zostanie automatycznie wytaczone. Czas zatgczenia jest ustawiany
potencjometrem w zakresie od  kilku sekund do ok 8 minut. Tryb pracy wybierany jest poprzez umieszczenie zworki na odpowiednich
szpilkach ztgcza konfiguracyjnego.

Na danym obszarze moze pracowac wiele urzadzen, wiele niezaleznych zestawow pilot - odbiornik, ktére nie bedg na siebie
oddziatywaty. Mozliwa jest takze praca zestawodw: jeden odbiornik - wiele pilotéw, oraz jeden pilot, sterujacy wieloma odbiornikami.
Wszystko zalezy od sposobu skonfigurowania. Nadawane z pilota komunikaty zawieraja informacje o adresie czyli prostym numerze
identyfikacyjnym. Odbiornik zadziata tylko wtedy jesli odebrany komunikat zawiera adres taki sam jak ustawiony w odbiorniku. Grupa
urzadzen z tym samym adresem bedzie miedzy sobg wspdtpracowata i jednoczesnie bedzie ignorowata komunikaty urzadzen o
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innym adresie. Adresy urzadzen: pilota i odbiornika, moze ustawi¢ w tatwy sposéb i w dowolnej chwili, kazdy uzytkownik urzadzen.
Praca wielu urzadzen na danym obszarze wymaga spetnienia jeszcze jednego warunku - w danej chwili moze dziata¢ (nadawac) tylko
jeden pilot. Jednoczesne nadawanie komunikatow z dwdch lub wiecej pilotdw powoduje, ze przesytane informacje sie nakfadaja i
staja sie nieczytelne dla odbiornikow znajdujacych sie w zasiegu nadajacych pilotow. Ta zasada dotyczy takze wszystkich innych
urzadzen nadajacych w pasmie radiowym 433MHz.

Budowa i obstuga

Pierwsza czescig urzadzenia jest nadajnik - pilot, jego schemat elektryczny i schemat ptytki pcb pokazane sg na rysunkach 1i 2.
Schemat pilota jest bardzo prosty, zasilanie z baterii dotgczane jest do reszty uktadu tylko wtedy, gdy wcisniety jest przycisk
nadawania SW1, dzieki temu nieuzywany pilot nie pobiera pradu. Miniaturowy stabilizator IC2 przygotowuje napiecie 5V do
zasilania mikrokontrolera IC1 a rezonator kwarcowy Q1 zapewnia precyzyjny sygnat taktujacy. Ptytka zostata zaprojektowana tak,
aby razem z baterig i modutem radiowym zmiescita do obudowy KM-P14N. Dedykowany do pilota modut to YX-FST ale
konstrukcja urzadzenia umozliwia zastosowanie rowniez innych np popularnego TX433. Jednak najwazniejszego elementu
urzadzenia nie wida¢ na schemacie - jest to program sterujacy zawarty w pamieci mikrokontrolera. Procesory w zestawach AVT
sg juz zaprogramowane ale na plytce znajduja sie punkty lutownicze umozliwiajgce podtaczenie programatora np w celu
wykonania wfasnych modyfikacji programu.

Gtéwne zadanie programu polega na przygotowaniu komunikatu i wysterowaniu modutu radiowego. Po uruchomieniu
urzadzenia nadawanie komunikatu odbywa sie cyklicznie z przerwami ok 10ms i sygnalizowane jest pulsowaniem diody LED1.
Drugim i ostatnim zadaniem programu jest obstuga procedury ustawiania adresu. Aktywowana jest wtedy, gdy przy
uruchamianiu trzymamy wcisniety przycisk pomocniczy SW2. Jej doktadny przebieg zostanie opisany w czesci poswieconej
uruchomieniu zestawu.
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Rys. 1 Schemat ideowy nadajnika Rys. 2 Schemat montazowy

Druga czescia urzadzenia jest modut wykonawczy - odbiornik. Jego schemat elektryczny i schemat plytki pcb pokazane sg na
rysunkach 3 i 4. Blok zasilania tworzy zasilacz beztransformatorowy z kondensatorami C1i C2, zatem urzadzenie mozna zasilac
bezposrednio z sieci energetycznej poprzez ztfacze opisane 230VAC. Jest ono zabezpieczone bezpiecznikiem F1 lutowanym do
pcb, ktéry zadziata w przypadku przepiecia w sieci lub awarii urzadzenia. Opcjonalnie, urzadzenie mozna zasila¢ napieciem
stabilizowanym 12V dotaczonym do ztacza 12VDC (polaryzacja nieistotna). Role bezpiecznika petni tu rezystor matej mocy R4,
ktory ulegnie uszkodzeniu w przypadku zasilania wyzszym napieciem lub awarii urzgdzenia.

Elementem wykonawczym jest przekaznik REL1, sterowany poprzez tranzystor T1. Styki zwierne przekaznika wyprowadzone sg
na ztacze OUT. Na schemacie widoczny jest prawidtowy sposdb dotaczenia zarowki zasilanej 230VAC do ztacza OUT, ale moze
by¢ dotaczony praktycznie kazdy inny obwod, np elektromagnes rygla z zasilaniem 24V. Oprécz sterowania zdalnego,
przefaczanie stanu wyjscia mozliwe jest przy pomocy przycisku dotaczonego do ztgcza SW. Kazde przycisniecie przycisku dziata
jak odebranie komunikatu pilota. W odbiorniku mozna zastosowac jeden z dwdch popularnych modutéw radiowych: YX-MK-5V
lub RX433. Praca urzadzenia steruje mikrokontroler z zainstalowanym w pamieci programem. Jego gtowne zadanie to
wyszukiwanie komunikatow nadajnika w sygnale odebranym przez modut radiowy. Jesli zostanie odnaleziony komunikat i
bedzie zawierat adres zgodny z ustawionym adresem odbiornika to odbiornik zareaguje. W trybie pracy bistabilnej wyjscie
bedzie zmieniato stan na przeciwny. Kolejne przetaczenia musza mie¢ co najmniej 1s przerwy. W pracy monostabilnej wyjscie
bedzie zataczone tak dtugo jak dtugo beda odbierane komunikaty i jeszcze przez ok 0,5s. Takie dodatkowe opdZnienia
pozwalajg wyeliminowac¢ drobne zaktocenia i przypadkowe przetaczenia wyjscia. W trybie pracy czasowej wyjscie zostanie
automatycznie wyfaczone po ustawionym czasie o ile wczesniej nie zostanie wytgczone pilotem. Stan pracy urzadzenia
sygnalizuje dioda led. Gdy urzadzenie jest aktywne a wyjscie jest wytaczone to niezaleznie od trybu pracy dioda btyska krotko
co 2s. Gdy wyjscie jest zatgczone to dioda Swieci ciggle a w trybie czasowym przygasa na krétko co 2s.
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Rys. 4 Schemat montazowy odbiornika

Montaz i uruchomienie

Montaz urzadzenia nie jest fatwy, elementy sg gesto rozmieszczone i wystepuja elementy SMD. Dodatkowo, odbiornik moze by¢
zasilany napieciem niebezpiecznym dla cztowieka, wiec montaz musi by¢ wykonany profesjonalnie. Rozmieszczenie elementéw
widoczne jest na schematach montazowych, pomocne beda takze zdjecia urzadzenia. Po zmontowaniu, odbiornik warto
wyposazy¢ w przycisk dotaczony do ztgcza IN oraz kawatek przewodu dofaczony do ztgcza ANT - bedzie on petnit role anteny.
Najpierw nalezy sprawdzi¢ dziatanie zasilajac odbiornik napieciem 12V i jesli bedzie dziatat prawidtowo, to dopiero wtedy mozna
sprawdzi¢ dziatanie z zasilaniem 230VAC.

Domyslnie oba urzadzenia maja ustawiony adres o wartosci 1. Mozna to sprawdzi¢ i ewentualnie zmieni¢. W nadajniku nalezy
najpierw nacisnac i trzymac przycisk pomocniczy SW2 a nastepnie nalezy nacisnac i trzymac przycisk gtéwny SW1. Gdy dioda
LED zgasdnie, mozna zwolni¢ przycisk pomocniczy trzymajac ciggle wcisniety przycisk gtéwny. Teraz dioda LED btysnie co pewien
czas a ilos¢ byskdw oznacza wartos¢ adresu. Naciskajac krétko przycisk pomocniczy mozna zwiekszy¢ o jeden warto$¢ adresu
(maksymalnie do 24), przytrzymujac dtuzej mozna powréci¢ do wartosci domysinej rownej 1. Wartos¢ adresu bedzie na biezaco
obrazowana miganiem diody LED i zostanie zapamietana po zwolnieniu przycisku gtéwnego.




Procedura ustawiania adresu w odbiorniku przebiega podobnie. Najpierw nalezy zatozy¢ zworke na ztgczu konfiguracyjnym
oznaczonym CFG, w pozycji C (1), jak na rysunku 5. Po dofaczeniu zasilania dioda btyska co jakis czas a ilos¢ btyskow oznacza
warto$¢ adresu. Naciskajac krétko przycisk mozna zwiekszy¢ o jeden wartos¢ adresu (maksymalnie do 24), przytrzymujac diuzej
mozna powrdci¢ do wartosci domysinej rownej 1. Wartos¢ adresu bedzie na biezgco obrazowana miganiem diody LED i zostanie
zapamietana po zdjeciu zworki ze ztacza CFG.

Po ustawieniu adresu mozna jeszcze ustawic tryb pracy odbiornika. Zatozenie zworki w pozycji M (2), jak na rysunku 5, wymusza
prace monostabilng czyli wyjécie bedzie zatgczone tak dtugo, jak dtugo bedzie wcisniety przycisk w nadajniku. Zatozenie zworki w
pozydji T (3) wymusza prace z automatycznym wytaczaniem czasowym. Czas moze by¢ regulowany potencjometrem R8 w
zakresie od kilku sekund do ok 10 min. Brak zworki wymusi prace bistabilng, kazde przycisniecie przycisku zmieni stan przekaznika

na przeciwny.
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Procedura ustawiania adresu Praca montostabilna Praca czasowa Praca bistabilna

Rys.5 Ustawienia zworki konfiguracyjnej

Urzadzenie moze wspotpracowac z pilotami samokopiujacymi. Aby przystosowac
takiego pilota nalezy przycisnac i trzymac w nim dwa gérne przyciski przez ok 5..10's,
po tym czasie dioda w pilocie zacznie sygnalizowac przebieg operadji. Przyciski mozna
zwolni¢ dopiero gdy dioda zacznie miga¢ w powtarzajacy sie sposdb, oznacza to, ze
pamiec pilota zostata wyczyszczona i mozna zaprogramowac - nauczy¢ nowych (
sygnatow. W pierwszej kolejnosci naciskamy i trzymamy przycisk nadajnika, nastepnie
zblizamy pilot samokopiujacy do nadajnika i naciskamy i trzymamy jeden z przyciskow
pilota samokopiujacego. Jesli dioda zacznie szybko pulsowac to znaczy, ze operadja
powiodta sie. Jesli nie bedzie reakcji pilota samokopiujacego to nalezy sprébowac z
Jjego réznymi ustawieniami wzgledem nadajnika. Jest to metoda sprawdzona z pilotami
z fotografii obok, w innych pilotach taka procedura moze przebiegac inaczej.

Wykaz elementow

NADAJNIK: C1,C2 470nF/400V
R1 2,2kQ SMD1206 C3,C4 220uF/16V
C1,C2,C3 1TuF SMD1206 C5, C6, C7, CT0 v 1uF SMD1206
C4,C5 10pF SMD1206 C8, C9 10pF SMD1206
ICT e ATtiny25 SMD zaprogramowany Q1 12MHz
IC2 MCP1705 D1, D2 zener 13V, 1,3W
LED1 LED 3mm D3, D4, D5 TN4007
Q1 12MHz SMD T1 Bc548
SW1 mikroswitch 6x6 SMD LED1 LED 3mm
SW2 mikroswitch 3x6 SMD ICT e ATtiny24 zaprogramowany
Modut radiowy nadawczy............ccoueeeneeeunnne YX-FST IC2 LM2931-5V
ODBIORNIK: [ N modut odbiorczy YX-MK-5V
R1,R1" ,R2, R2 F1 Bezpiecznik 1A
R3, R3’ 470kQ SMD1206 CFG goldpin 2x3 + jumper
R4 1R SMD1206 REL1 JQX68-12V
R5, R6, R10 33kQ SMD1206 SW Przycisk
R7, R9 2,2kQ SMD1206 ANT, SW, 12vDC DG301-5/2
R8 50k potencjometr 230VAC, OUT DG360-7.5/2
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Produktu nie wolno wyrzucaé do zwyklych
ul. Leszczynowa 11 pojemnikow na odpady. Obowiazkiem
03-197 Warszawa q . . uzytkownika jest przekazanie zuzytego

tel.: 22 257 84 50 Dziat pomocy technicznej: sprzetu do wyznaczonego punktu zbiérki w
sklep.avt.pl tel.: 22 257 84 58 celu recyklingu odpadow powstalych ze

serwis@avt. P| . Pt elektrycznegoi elektronicznego.
Znajdz nas na
AVT Korporacja zastrzega sobie prawo do wpr iazmian bez upr. iani
Montaz i podtgczenie urzqdzema niezgodny z instrukcjq, samowolna zmiana czescr sktadowych oraz jakiekolwiek przerobk/ konstrukcyjne mogq. spowodawac uszkodzenle
urzgdzenia oraz narazi¢ na szkode osoby z niego korzystajqce W takim przypadku producent i jego autoryzowani pr iele nie ponosi odp iza

szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia lub nieprawidtowego dziatania produktu.
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