MINIPROJEKTY

Konfigurowalny przetacznik
4-kanatowy

Ukiad konfigurowalnego przetacznika 4-kanatowego,
pozwalajacego na sterowanie w dowolny sposob
dofaczonymi urzadzeniami. Kazde z wyjs¢ moze
pracowa¢ w trybie monostabilnym, bistabilnym
oraz zaleznym, a dzieki wyjsciu i wejsciu
synchronizacyjnemu jest mozliwe faczenie ze soba
wielu takich przetacznikow.

Schemat ideowy przelacznika pokazano
na rysunku 1. Uklad powinien by¢ zasi-
lany napigciem stalym 12 V doprowadzonym
do zlacza ,VCC”. Dioda D1 zabezpiecza urza-
dzenie przed niewlasciwg polaryzacjg napiecia
zasilajacego, natomiast kondensatory C1...C4
pelnig role filtra zasilania. Zewnetrzne napie-
cie wejsciowe jest podawane na stabilizator
IC1 (78L05).

Pracg przelacznika steruje mikrokontro-
ler ATmega8 taktowany wewnetrznym oscy-
latorem. Uklad ULN2003A sluzy do zasi-
lania przekaznikow typu JQC3FF/012-1ZS
(cewka 12 V DC, styki 10 A/230 V AC). Przy
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Rysunek 1. Schemat ideowy konfigurowalnego przetacznika 4-kanatowego

DODATKOWE MATERIALY
NA FTP:
ftp:/ /ep.com.pl

USER: 11754, PASS: 208655ee
W ofercie AVT*

AVT-1916

Wykaz elementéw:
R1, R2: 10 kQ
R3..R7: 1 kQ
€1, C2: 100 pF

C3, C4: 100 nF

D1: 1N4007

1C1: 78L05

IC2: ATmega8 (zaprogramowany)

1C3: ULN2003

LED1...LED4: dioda LED 3 mm

S1..S4: przycisk

SV1..SV3: listwa goldpin 1x5 + zworka
REL1...REL4: JQC3FF/012-1ZS

VCC VCC2, OUT1...0UT4: ARK3/500

* Uwaga:

Zestawy AVT moga wystepowa¢ w nastepujacych wersjach:

AVT xxxx UK to zaprogramowany uktad. Tylko i wytacznie. Bez elementow

dodatkowych.

plytka druknwana PCB (lub plytki drukowane, jesli w opisie

wyraznie zaznaczono), bez elementow dodatkowych.

plytka drukowana i zaprogramowany uktad (czyli potaczenie wersji

A’i wersji UK) bez elementéw dodatkowych

plytka drukowana (lub plytki) oraz komplel “elementéw wymienio-

ny w zataczniku

to nic innego jak zmontowany zestaw B, czyli elementy wluto-

wane w PCB. Nalezy mie¢ na uwadze, ze o ile nie zaznaczono

wyraznie w opisie, zestaw ten nie ma obudowy ani elementéw

dodatkowych, ktore nie zostaty wymienione w zataczniku pdf

oprogramowanie (nieczesto spotykana wersja, lecz jesli Wyslepuje

m niezbedne oprogramowanle mozna $ciagnac, Klikajac w link

mieszczony w opisie kitu)

Nie kaidy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda wersja ma

zataczony ten sam pllk pdf‘ Podczas sktadania zaméwienia upewnij sie, kiora
(UK, , B lub C). http://sklep.avt.pl

AVT Xxxx A
AVT xxxx A+
AVT xxxx B

AVT xx €

AVT xxxx CD

sterowaniu obcigzeniem o znacznej mocy
nalezy pocynowac¢ $ciezki lub ulozy¢ na nich
i przylutowa¢ przewéd miedziany. Diody
LED1...LED4 sygnalizuja, ktéry przekaznik jest
zasilony. Przelgczanie przekaznikéw odbywa
sie za pomocg przyciskow S1...S4.

Do wyboru trybu pracy stuzy zworka
,ITRYB”,
kretnego przekaznika dokonujemy za pomoca

natomiast sposobu zalgczenia kon-
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zworek 1...4 przelaczajac je w pozycje ,B”
— praca bistabilna lub ,M” - praca mono-
stabilna. Zworka ,TRYB” ustawiona w try-
bie ,,SW” konfiguruje urzadzenie do pracy
w trybie wlacznika z mozliwoscig ustawie-
nia dowolnego kanatu jako wiacznik monosta-
bilny (zworka w pozycji ,M” — przekaznik zata-
czany jest tak dtugo jak trzymany jest przycisk)
— kazde
naci$niecie przycisku zmienia stan przekaz-

lub bistabilny (zworka w pozyciji ,,B”

nika na przeciwny). W kolejnym trybie prze-
facznik moze pracowac jako zalezny. Aby akty-
wowac te funkcje nalezy przelaczy¢ zworke
LTRYB” w pozycje ,,SEL’. W tym trybie uak-
tywnione zostaje wejscie syn-

2. Calo$¢ zmontowano na dwustronnej ply-
tce drukowanej o wymiarach 68 mmx75 mm.
Montaz ukladu rozpoczynamy od wlutowa-
nia w plytke rezystoréw i innych elementéw
o niewielkich wymiarach, a konficzymy mon-
tujac kondensatory elektrolityczne, zlacza Sru-
bowe i przekazniki. Sterownik zmontowany
ze sprawnych elementéw nie wymaga regula-
cji i po odpowiednim ustawieniu zworek kon-
figuracyjnych od razu jest gotowy do pracy.
Zmiana konfiguracji pracy danego przekaznika
mozliwa jest w dowolnym momencie pracy
ukfadu i odbywa sie niezaleznie dla kazdego
EB

z 4 kanatow.

chronizacyjne ,S” i za kazdym
razem, gdy naciskamy przycisk
na tej linii wystepuje poziom
niski. Powoduje to wylacze-
nie wszystkich przekaznikéw
i zalaczenie tylko aktualnie
wybranego. Dodatkowo, w try-

u
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bie tym jest mozliwe wylacze-
nie pracy zaleznej dla danego

kanatu. Nalezy wtedy przesta- 3 o e
wi¢ wybrang zworke w pozycje lljd ? o{rz }®
a o

B” - od tej pory kazde nacisnie-
cie przycisku zmieni stan przy-
pisanego przekaznika na prze-

=

ciwny bez wplywu na pozostate
kanaty, ktére nadal bedq praco-

waly zaleznie.
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Schemat montazowy prze-
facznika pokazano na rysunku

Rysunek 2. Schemat montazowy konfigurowalnego
przetacznika 4-kanatowego
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