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AVT 4kanalowy przetacznik sterowany
1815 dowolnym pilotem IR

Prosty uktad zdalnie sterowanego
przetgcznika pozwalajqcy na sterowanie
4 odbiornikami energii elektrycznej. Jego
niewqtpliwym atutem jest mozliwos¢
wspdipracy praktycznie z
dowolnym pilotem na
podczerwien, a procedura
nauki kodow pilota
sprowadza sie do kilku
prostych czynnosci.

POZIOM TRUDNOSCI MONTAZU

Wiasciwosci
» umozliwia zataczanie i wytgczanie czterech odbiornikéw energii elektrycznej
« sterowany recznie lub zdalnie za pomoca pilota na podczerwien

* wspétpracuje z prawie kazdym pilotem

» niezwykle prosta i intuicyjna procedura nauki kodéw pilota

« zasilanie: 9...14VDC, 200mA;

Opis uktadu L —

Schemat elektryczny przetacznika pokazano na rysunku 1. Uktad powinien by¢ zasilany napigciem statym o wartosci
12 V DC dotaczonym do ztacza VCC. Dioda D1 zabezpiecza uklad przed niewlasciwa polaryzacja napigcia
wejsciowego, natomiast kondensatory C1...C6 pelnig rol¢ filtra zasilania. Zewngtrzne napigcie wejsciowe jest
podawane na stabilizator Ul typu 7805. Rol¢ odbiornika kodéw IR petni uktad U3 TSOP4836, a caly praca
przelacznika steruje mikrokontroler ATmega8 taktowany zewnetrznym sygnatem zegarowym. Giéwne zadanie, ktére
wykonuje mikrokontroler, a wlasciwie jego program, to odbieranie sygnatu z odbiornika podczerwieni i odnajdowanie
w tym sygnale ramek, czyli kodow wysylanych z pilota IR. Taka ramka zwykle zawiera od kilkunastu do
kilkudziesigciu impulséw, ktérych czasy trwania i czasy przerwy z reguly mieszcza si¢ w przedziale 0,2...3 ms.
Program pozwala mierzy¢ impulsy o dtugosci do 8 ms, a jezeli na wejsciu sygnatu utrzyma si¢ niezmieniony poziom
przez 8 ms, to oznacza, ze nadawanie jednej ramki zostalo zakoniczone i najblizszy impuls bedzie poczatkiem nowej
ramki. Gdy pojawi si¢ sygnat program odmierza czasy impulséw i czasy przerw pomigdzy nimi i zapisuje wyniki w
tablicy az do kolejnej przerwy lub do uzyskania 64 pomiar6w. Zatem jedynymi ograniczeniami odnosnie do pilota
(kodu), ktérego urzadzenie potrafi si¢ ,,nauczy¢” jest czas pojedynczego impulsu i przerwy, ktére muszg zawierac si¢
we wspomnianych granicach oraz maksymalna diugos¢ kodu — 32 impulsy (i 32 przerwy). Ostatni warunek to
czestotliwosé modulacji sygnatu IR — kazdy pilot wysyta kody na okreslonej czgstotliwosci nosnej, najpopularniejsza i
najczesciej spotykana to 36 kHz, mniej popularne to 38 lub 40 kHz. Zastosowany odbiornik podczerwieni TSOP1736
jest przystosowany do sygnatéw o czgstotliwosci 36 kHz, ale z nieco mniejszg czutoscig odbiera rowniez sygnaty 38
kHz. W razie potrzeby odbiornik mozna wymieni¢ na podobny o innej czestotliwosci. Jako bufor wyjsciowy
zastosowano uktad ULN2003A, ktéry stuzy do zasilania przekaznikéw typu JQC3FF/012-1ZS (cewka 12 VDC, styki
10 A/230 VAC). Przy sterowaniu obcigzeniem o znacznej mocy nalezy zwréci¢ uwage na obcigzenie stykow
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przekaznika raz sciezek ptytki drukowanej. Aby poprawi¢ ich obcigzalnos¢ mozna pocynowac sciezki lub utozy¢ na nich
i przylutowaé przewdd miedziany. Przetacznik wyposazony zostal w przyciski umozliwiajace bezposrednie przetaczanie
przekaznikéw bez koniecznosci stosowania pilota. Krétkie przycisniecie przycisku pozwala zmienia¢ stan przekaznika.
Diody LEDI..LED4 sygnalizuja, ktéry przekaznik jest aktualnie uruchomiony, natomiast dioda LED5 petni role
sygnalizatora, informuje ona zaréwno o pracy uktadu, odebraniu komendy z pilota jak i wejsciu w tryb programowania.
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Rys. 2 Rozmieszczenie elementéw na ptyce drukowanej
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E— Montaz i obstuga

Schemat montazowy przetacznika pokazano na rysunku 2. Catosé zostala zmontowana na dwustronnej ptytce
drukowanej o wymiarach 83 mm x 98 mm dopasowanej do obudowy KM35. Montaz uktadu rozpoczynamy od
wlutowania w pltytke opornikéw i innych elementéw o niewielkich rozmiarach, a koficzymy montujac kondensatory
elektrolityczne przekazniki i ztacza Srubowe.

Sterownik zmontowany ze sprawwnych elementéw nie wymaga jakiejkolwiek regulacji i po zarejestrowaniu komend
wysytanych przez pilota jest gotowy do pracy. Wejscie w tryb programowania kodéw pilota odbywa si¢ poprzez
przytrzymanie odpowiedniego przycisku przez czas okoto 5sek. Po wykonaniu tej czynnosci dioda LED odpowiadajaca
programowanemu kanatowi zacznie migaé. Oznacza to ze uktad oczekuje na podanie i potwierdzenie komendy z pilota,
komendy ktéra odpowiadac¢ bedzie za przelaczanie przekaZnika. Prawidlowe odebranie przez ukiad kodu pilota
zaowocuje dluzszym zaswieceniem diody LED, po czym jej ponowne migotanie bgdzie oznaczalo, iz uktad oczekuje
potwierdzenia zarejestrowanej wczesniej komendy. Nalezy wtedy ponownie przycisna¢ ten sam przycisk w pilocie. Po
odebraniu prawidlowej komendy procedura programowania zostaje zakoriczona a uktad powrdci do normalnej pracy.
Wejscie w tryb programowania mozliwe jest w dowolnym momencie pracy ukladu i odbywa si¢ niezaleznie dla
kazdego z czterech kanatéw.

E— Wykaz elementow

Rezystory: U3 s TSOP4836
BT RS s 10 kQ Udi e ULN2003
R6...R10: .o 820 ...1,5kQ LED1...LED5: oo dioda LED 3 mm
Kondensatory: Pozostate:

(03 R RO 100 uF/25 V Q12 e 8 Mhz
03,05 e 100 nF ST 84 mikroswitch

C7,C8: e 22 pF VEO: oo gniazdo zasilania 2,1/5,5
Pétprzewodniki: REL1...REL4: .............. przekaznik JOG3FF/012-1ZS
[0 T 1N4007 OUTT...0UT4: oo ztacze ARK3/500
Ut e 7805
U2: e Atmega8 (zaprogramowany)
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ul. Leszczynowa 11
\ / 03-197 Warszawa

Produktu nie wolno wyrzucac do zwyklych
pojemnikéw na odpady. Obowigzkiem
q a = uzytkownika jest przekazanie zuzytego
tel: 22 257 84 50 Dziat pomocy technicznej:
sklep fax: 22 257 84 55 tel. 22 257 84 58
www.sklep.avt.pl

sprzetu do wyznaczonego punktu zbiorkiw

celu recyklingu odpadéw powstalych ze
serwis@avt p| [ sprzetu elekirycznegoi elekironicznego.
dzania zmian bez uprzednit

AVT Korporacja zastrzega sobie prawo do wpi

Montaz i podtgczenie urzqdzenla niezgodny z instrukcjq, samowolna zmiana czescl skfadowych oraz jakiekolwiek przerobkl konstrukcyjne mogq. spawadowac uszkadzeme
urzqdzenia oraz narazic¢ na szkode osoby z niego korzysta/qce W takim przypadku producent i jego autoryzowani pr
szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia lub nieprawidfowego dziatania produktu.
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