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Klasyczny prostownik ma dwie podsta-
wowe wady. Po pierwsze: nie ma zabez-
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Etap 0
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Etap II
zasadnicze. Na tym eta-

klasycznego prostownika, 
nie maleje wraz ze wzro-
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Etap III
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dodatkowy etap.
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zasad, schemat 
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Na koniec pewna ciekawostka. Nowo-
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we o odpowiednich parametrach. Na 
KS

ksavt@wp.pl

R1 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1
R2 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1M
R3, R24 . . . . . . . . . . . . . . . . pot. prec. 100k
R4, R6 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .47
R5, R8, R9, R10, R11  . . . . . . . . . . . . . . 10k
R7, R20, R25. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 100k
R12 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . pot. 100k
R13, R14, R15, R17, R18, R27, R28  . . . . 1k
R16 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2 x 0.1  5W
R19, R22, R23, R26, R29, R30 . . . . . . . 10k
R21 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
C1, C3, C4, C8, C10, C12, C13. . . . . . . . . . . 
 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 100nF MKT
C2, C5, C6, C7, C9  . . . . . . . . . . . 220uF/35V
C11 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 100nF
L1 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 100uH, 0,5A

D1, D2, D4,   . . . . . . . . . . . . . . . . . . . UF4007
D3 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .dioda Zenera 27V
D5 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .dioda Zenera 33V
D6 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .dioda Zenera 16V
LED1–3 . . . . . . . . . . . . . . . LED 5mm, R, Y, G
T1 . . . . . . . . . . . . . . . . . IRF540 lub podobny
T3 . . . . . . . . . . . . . . . . IRF5305 lub podobny
T2, T5 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2N2222
T4 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2N2907
IC1  . . . . . . . . . . . ATTINY24 zaprogramowany
IC2 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 7805
IC3 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .LM358
JP1 . . . . . . . . . . . . . . .goldpin 1x2 + jumper
Mostek prostowniczy min.  15A
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