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AVT Automatyczny, zmierzchowy przetacznik
1850 Swiatet dziennych na mijania

Modut jest wigcznikiem
zmierzchowym swiatet
mijania w samochodzie.
Aktualnie obowiqzuje
przepis jazdy na
Swiattach mijania
chyba, ze samochod
wyposazony jest w
Swiatta dzienne. Jednak
po zmierzchu, lub w
tunelu nalezy wiqczyc
Swiatta mijania, o czym
czesto zapominajq posiadacze
Swiatet dziennych.
Przedstawiony uktad wzbogaca

samochdd o funkcje automatycznego przetqczania swiatet dziennych

na Swiatta mijania. Modut dzigki zastosowaniu mikrokontrolera umozliwia
programowanie przez uzytkownika indywidualnych ustawiern
dostosowanych do wtasnych potrzeb czyniqc uktad niezwykle elastycznym.

Wiasciwosci
* automatyczne przetaczanie po zmierzchu Swiatet dziennych na swiatta mijania
* w petni konfigurowalny sposéb zasilania oraz dziatania uktadu

* mozliwos¢ podtrzymania swiatet tzw. "follow me home”

* proste programowanie przez uzytkownika indywidualnych ustawieni

« zasilanie z akumulatora lub ,,po stacyjce”

* pobér pradu w czasie czuwania: SmA

* odpornos¢ na oswietlenie przez reflektory innego samochodu

* przeznaczony do instalacji w samochodach ze swiattami do jazdy dzienne;j

Dziatanie C ——

Uklad mozna podiaczy¢ na dwa sposoby. Pierwszy sposéb to taki aby napiecie zasilania pojawialo si¢ wraz z
przekreceniem kluczyka samochodu. W takiej konfiguracji uktad nie mierzy napigcia zasilania i pojawienie si¢
napigcia zasilania uruchamia algorytm dzialania gdzie mikrokontroler w pierwszej kolejnosci odlicza czas zwtoki T1.
Jest to czas indywidualnie programowany przez uzytkownika z zakresu od 1 do 255 sekund podczas ktérego modut nie
nadzoruje czujnika zmierzchu. Zapobiega to natychmiastowemu zapaleniu $wiatel mijania dajac kierowcy czas na
uruchomienie silnika (aby Swiatla nie obcigzaty niepotrzebnie akumulatora podczas rozruchu silnika).

Po uptywie czasu zwtoki T1 mikrokontroler nadzoruje czujnik zmierzchu i po przekroczeniu zaprogramowanego przez
uzytkownika progu zmierzchu przy ktérych nalezy wiaczy¢é swiatta mijania mikrokontroler wiacza przekaznik
(wlaczajac Swiatta mijania). W tym stanie mikrokontroler nadzoruje czujnik zmierzchu. Jezeli sygnat z czujnika
zmierzchu przekroczy poziom zaprogramowany przez uzytkownika jako wystarczajacy aby wylaczy¢ swiatta mijania
mikrokontroler zacznie odlicza¢ czas zwtoki T2. Jest to czas przez ktéry mikrokontroler nie wylacza swiatet lecz stale
nadzoruje jasnosci. Jesli podczas czasu zwioki T2 zmierzony poziom swiatta spadnie ponizej poziomu zapalajacego
Swiatla pozostang one wiaczone. W ten sposéb chwilowe pojawienie si¢ jasnosci wystarczajacej do zgaszenia Swiatet
mijania nie gasza ich poniewaz Zrédiem tej swiattosci moga by¢ reflektory innego samochodu, lub inne ,.falszywe
Zrédto”. Zapobiega to zapalaniu i gaszeniu swiatet co byloby bardzo nie wskazane zwlaszcza w przypadku reflektorow
ksenonowych.

Jesli po uptywie czasu zwloki T2 (programowany przez uzytkownika w zakresie 1 — 255 sekund) poziom jasnosci nadal
bedzie przewyzszal zaprogramowany jako wystarczajacy aby zgasi¢ swiatta mijania mikrokontroler wylaczy
przekaznik i powrdci do nadzorowania czujnika zmierzchu.

Drugim sposobem podlaczenia modulu jest wlaczenie zasilania modulu pod napiecie stale obecne w samochodzie
— np. akumulator. Algorytm dziatania tak wiaczonego modutu jest nastepujacy. Mikrokontroler mierzy napigcie
zasilania i nie reaguje dopdki nie przekroczy ono 13V. Po przekroczeniu 13V mikrokontroler uznaje, ze zaczat dziata¢
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alternator i silnik jest uruchomiony wigc obserwuje czujnik zmierzchu. Jesli poziom zmierzchu przekroczy
zaprogramowany przez uzytkownika prég mikrokontroler wigczy przekaznik (Swiatla mijania) i obserwuje czujnik
zmierzchu. Tak jak w poprzednim algorytmie mikrokontroler nie reaguje na chwilowe wyniki pomiaru oswietlenia o
czasie krétszym niz zaprogramowany przez uzytkownika (T2). Jednoczesnie mikrokontroler nadzoruje napigcie
zasilania jesli spadnie ono ponizej 12,7V mikrokontroler uznaje, ze nastgpito zatrzymanie pracy silnika i w zaleznosci od
wyniku pomiaru oswietlenia podejmuje nastgpujace dziatania. Jesli tuz przed wylaczeniem silnika byto na tyle jasno, ze
$wiatla mijania nie byty wlgczone mikrokontroler oczekuje nastgpnego skoku napigcia zasilania powyzej 13V — czyli
wlaczenia silnika.

Jezeli natomiast przed spadkiem napigcia do poziomu 12,7V $wiatta mijania byty wilaczone przez czujnik zmierzchowy
mikrokontroler zacznie odlicza¢ czas zwloki T3 (programowany przez uzytkownika w zakresie od 1 do 255 sekund) po
ktorym nastagpi wyltgczenie swiatet mijania i przejscie do poczatku algorytmu. W ten sposéb realizowana jest funkcja
follow me home” — oswietlajaca np. dojscie do domu, czy brame¢ garazows. Tej funkcji nie posiada modut w ktérym
napigcie zasilania odcinane jest stacyjka. Natomiast podiaczenie napigcia zasilania na state posiada tez wady. Uktad w
czasie czuwania pobiera prad rzedu SmA cho¢ nie jest to prad ktéry mégiby roztadowaé akumulator nawet w mrozne dni
w samochodzie ktdry uruchamia si¢ chociaz raz na tydzien.

Obwdd swiatel dziennych automatycznie wyltaczy sie gdy modut wigcznika zmierzchowego wiaczy Swiatta mijania.

Budowa C E——

Uktad zbudowany jest w oparciu o mikrokontroler PIC12F675. Ponizej znajduje si¢ schemat. Napigcie zasilania podane
jest na cewke przekaznika oraz na stabilizator napiecia IC1 ktory zasila mikrokontroler. Do wejscia O przetwornika
analogowo cyfrowego (pin nr 7 IC2) podiaczony jest dzielnik napigcia ziozony z R1 i fotorezystora bedacego
czujnikiem zmierzchu. Do wejscia 1 przetwornika analogowo cyfrowego (pin nr 6 IC2) podlaczone jest napigcie
zasilania poprzez dzielnik R2 i R3. Tym wejsciem mikrokontroler dokonuje pomiaru napigcia zasilania aby oceni¢ czy
silnik jest wiaczony czy tez nie. Port GP2 (pin nr 5 IC2) do ktérego podtaczony jest przycisk SW1 oraz port GP4 (pin nr
3 IC2) do ktérego podiagczona jest zwora PROG przeznaczone s3 do wprowadzania nastaw parametréw uzytkownika.
Port GP3 (pin nr 4 IC2) jest wejsciem resetu mikrokontrolera ktdre zostato zaimplementowane w programie. Zamykajac
to wejscie do masy (zwarcie wejscia OFF) zatrzymujemy prace mikrokontrolera i uktad nie pracuje. Mozna to wejscie
przeznaczy¢ do podigczenia dodatkowego wiacznika ktéry bedzie uruchamiat uktad (przetacznik O — AUTO). Przez port
GP5 (pin nr 2 IC2) mikrokontroler steruje tranzystorem T1 zataczajac przekaznik K1. Przekaznik jest dwu sekcyjny i w
zaleznosci od potrzeb mozna polaczy¢ sekcje rownolegle badZz wiaczy¢ do instalacji auta osobno.
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Rysunek 1. Schemat ideowy modutu wigcznika $wiatet

Montaz C —

Uktad nalezy zmontowac na ptytce drukowanej, ktdrej projekt pokazany jest na rysunku 2. Ptytka jest dwustronna, a elementy
sg montowane z obu stron ptytki. W pierwszej kolejnosci nalezy wlutowac elementy SMD, nast¢pnie elementy przewlekane.
W miejscach przeznaczonych na zwore PROG i zwore Z nalezy wlutowacé szpilki goldpin aby poprzez zaktadanie na nie
zwory utatwic proces wprowadzania nastaw uzytkownika. Uktad najlepiej zainstalowaé w samochodzie w poblizu skrzynki
bezpiecznikowej, gdzie tatwo mozna znaleZ¢ napigcie zasilania zar6wno stale obecne jak i to odcinane kluczykiem zaptonu.

JP1 E
SWi1
PROG JP2
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Wyjscia przekaZznika najlepiej podtaczy¢ do wiacznika Swiatet tak aby wiaczony przekaznik zwieral sekcje wiaczajace
Swiatta mijania. Uktad powinien zosta¢ zamknigty w obudowie. Przewody nalezy wyprowadzi¢ na zewngtrz obudowy i
najlepiej zaklei¢ otwory wlotowe przewodéw silikonem aby obudowa stata si¢ szczelna co w instalacjach samochodowych
nie jest bez znaczenia. Najwigcej pracy wymaga umiejscowienie czujnika zmierzchu — czyli fotorezystora, tak aby dobrze byt
nastoneczniony a za razem przewdd taczacy zgrabnie ukryty. Dobrym miejscem jest lewy rég u zbiegu szyby i kokpitu. Tak
przygotowany uktad wymaga wprowadzenia nastaw uzytkownika.

SEE®E o o
=1 (9] S c1L
3| ®pl O o
© o o
= | — O°o °
= SQHR °
© o (-] =
O% ng S K1 °
Q “i oo ©0 o

¥X

T0t4?
IK1
10

OFF
Sus N
@@ | s’
A<d \<4 =(®)
02 Ot @N
2%
N

ON
ON WOD ON g][g
O ©
a1
0000
3
O ©

c1 - C3RLR2
A [ o IS ninin o
% N ‘20 03 c4 D2 B3 C5 ° °
~) w 8 M_ ;
O QIShilA 2200 o ©

Rysunek 2. Schemat montazowy modutu wtgcznika $wiatet

_— Programowanie nastaw uzytkownika

Wprowadzenie indywidualnych nastaw najlepiej przeprowadzié¢ gdy storice bedzie zachodzi¢ i wiasnie bedzie trzeba
wlaczy¢ swiatta mijania.

WERSJAZ ZASILANIEM ODLACZANYM KLUCZYKIEM

Zat6z zworg PROG izwore Z
Przycisnijitrzymaj przycisk SW1
Wiacz zasilanie
Odczekaj czas zwloki T1 — od zalaczenia zasilania do aktywowania czujnika zmierzchu — czas na uruchomienie silnika
Po uptywie czasu T1 pus¢ klawisz SW1
Czas T1 zostaje zapisany do pamigci — potwierdzone 1 btyskiem swiatet
Jedno nacisniecie przycisku SW 1 zapisuje poziom zmroku zapalajacego Swiatta
Poziom zmroku jest zapisany do pamigci — potwierdzone 2 btyskami wiatet
Nacisnij przycisk SW1 i trzymaj tak dtugo jaki ma by¢ czas zwtoki T2 (ignorowanie jasnosci) przez jaki czas musi by¢ jasno aby
zgasic Swiatta
10. Puscié przycisk SW1 - czas T2 zapisany jest do pamigci - potwierdzone 3 btyskami Swiatet
11. Wytacz napigcie zasilania
Dalszg czgsé programowania nalezy przeprowadzi¢ w chwili gdy jest na tyle jasno aby wylaczy¢ swiatta mijania i przej$¢ do pracy ze
Swiattami dziennymi.
12. Zatézzworg PROG i Z (klawisz pozostaje nie nacisnigty)
13. Wilacz zasilanie
14. Sciggnij zwor¢ PROG
15. Poziom jasnosci powodujacy zgaszenie $wiatel mijania jest zapisany do pamigci co zostaje potwierdzone 4 btyskami §wiatet.
16. Wylacz zasilanie, zwora Z pozostaje zalozona — uktad gotowy do pracy

VOB W=

WERSJAZ ZASILANIEM STALE OBECNYM NAMODULE.

Zal6z zworg PROG i zdejmij zworg Z

Wykonaj czynnosci z punktéw od 2 do 15 powyzszej procedury

Przycisnij przycisk SW1 i trzymaj tak dtugo jak dtugi ma by¢ czas T3 — podtrzymania §wiatet "follow me home"

Puscié przycisk SW1 - czas T3 zapisany jest do pamigci - potwierdzone 5 btyskami swiatet

Wylgcz zasilanie — uktad gotowy do pracy (nalezy podiaczy¢ do napigcia stale obecnego w samochodzie, zwora Z ma by¢ otwarta).

Nk W=

W uktadzie podtaczonym do stale obecnego napigcia zasilania pozostaje kwestia wykrywania uruchomionego silnika. W
programie zdeklarowano, ze przy napigciu powyzej 13V mikrokontroler uznaje, ze silnik pracuje, a przy napigciu ponizej
12,7V mikrokontroler uznaje, ze silnik jest wytgczony. W testowanym modelu w moim aucie uktad zachowywat si¢
poprawnie. Wartosci tych napigeé zaleza oczywiscie od precyzji dzielnika rezystancyjnego R3 i R4 oraz od ,,precyzji”
stabilizatora 5V IC1. W razie potrzeby mozna zmodyfikowa¢ w programie te wartosci zapisane w deklaracji zmiennych
jako U_Hi—napigcie przy wiaczonym silniku oraz U_Lo—napigcie przy wytaczonym silniku.
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Wykaz elementow O ——

Rezystory: D2: o BZX C5V1 (MINIMELF)
2 100 kQ2 (SMD 1206) (O S 78M05 (DPACK)
R2,R3: .10 kQ (SMD 1206) IC2: s PIC12F675 (SO-8)
RA oo 22 kQ (SMD 1206) T e BSS138 (SOT-23)
Fotorezystor Pozostate:

Kondensatory: K1t s przekaznik RM84-2012 (lub odpowiednik)
6 47 uF ;gﬁ ----------------------------------------------- ﬁggggg
(o7 470 uF RO ,

C3, C4, C5: eoroereesesrsersrss 100 nF (SMD 12616) JP1, JP2. ~.goldpin 1x2
Pﬁiprzewodniki: SWH L s mikroswitch

5] A 1N4148 (MINIMELF) Jumper 2szt

Swiatta mijania

Swiatta do jazdy dziennej

Stacyjka
Fotorezystor CyJ

Akumulator
AVT Korporacja sp. z o.0. W
P Ja sp 04/2015 - -
L 11 Produktu nie wolno wyrzucac do zwyklych
83 1e957zc\;lynowa pojemnikéw na odpady. Obowigzkiem
= arszawa q a . uzytkownika jest przekazanie zuzytego
tel.: 22 257 84 50 Dziat pomocy technicznej: sprzetu do wyznaczonego punktu zbiérki w
swep fox 22 257 84 55 BB S s oo, porid
www.sklep.avt.pl serwis@avt.pl I sPzetueteKlryczneg 90
AVT Korporacja zastrzega sobie prawo do wpi izania zmian bez upr
Montaz i podtgczenie urzqdzenla mezgadny z instrukcjg, samowolna zmiana czescl skfadowych oraz jakiekolwiek przerobkl konstrukcyjne mogq. spawadowac uszkadzeme
urzqdzenia oraz narazic¢ na szkode osoby z niego korzysta/qce W takim przypadku producent i jego autoryzowani pr nie ponosi odp a j

szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia lub nieprawidfowego dziatania produktu.
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