KA-NUGLEO-FATIGE

Plytka rozwojowa
Z mikrokontrolerem
STM32F411CE

KA-NUCLEO-F411CE to plytka rozwojowa

o rozstawie zlgcz typowym dla Arduino UNO,
bazujgca na mikrokontrolerze STM32F411CE.
Dzieki wbudowanemu programatorowi zgodnemu

z ST-Link/v2-1, moZliwe jest programowanie

oraz debugowanie mikrokontrolera przez zlgcze

USB. ver. 1.0
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KA-NUCLEO-FA11CE

Mikrokontroler STM32F411CE (Cortex-M4, 512 kB pamigci Flash) firmy STMicroelectronics
Whbudowany programator / debugger zgodny z ST-Link/v2-1

Rozstaw ztgczy kompatybilny z Arduino UNO

Whbudowane ztacze microUSB do zasilania oraz programowania

Mozliwos¢ zasilenia poprzez gniazdo DC (5.5x2.1) napigciem z przedziatu 7...15 V
Zabezpieczenie przed odwrotna polaryzacjg napi¢cia zasilajacego

Mozliwos¢ zasilenia z portu USB

Wbudowana dioda RGB oraz dioda uzytkownika

Whbudowany przycisk zerowania mikrokontrolera oraz przycisk uzytkownika

Port USB zabezpieczony przed wyladowaniami elektrostatycznymi

Mozliwos$¢ znacznego poszerzenia funkcjonalnosci poprzez naktadane moduty (shieldy)

Otwory montazowe o $rednicy 3 mm
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Wymiary modutu: 69 mm x 55 mm x 14 mm

U | G A Linie mikrokontrolera: PAO(A0), PA4(A2), PAS(D13) oraz PB5(D4) nie sg liniami typu "S5V tolerant", nie
| nalezy podawacé na nie napigcia przekraczajacego 3.3V

KA-NUCLEO-F411CE » Zmontowany i uruchomiony modut

BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5
tel.: (22) 767-36-20

O th faks: (22) 767-36-33
e-mail: biuro@kamami.pl

http://lwww.kamami.pl/

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.
Oferowane przez nas ptytki drukowane moga sig rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegajg jej wtasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodno$¢ produktu ze specyfikacjg.
BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia lub nieprawidtowego dziatania produktu.
BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.

http://www.kamami.pl/
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KA-NUCLEO-FA11CE

Mikrokontroler STM32F411CEU6

Ptytka wyposazona jest w 32-bitowy mikrokontroler STM32F411CEU6 firmy STMicroelectronics. Uktad
ma obudowe UFQFPN48, wbudowane 512kB pamigci Flash, 128kB pamigci RAM i moze pracowaé
z czestotliwos$cia taktujaca do 100 MHz. Linie GPIO mikrokontrolera wyprowadzone zostaly na gniazda
szpilkowe o rozstawie zgodnym z Arduino UNO.
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Plytke KA-NUCLEO-F411CE mozna zasili¢ zardéwno z portu USB jak i przy uzyciu zewngtrznego
zasilacza z wtykiem 5.5 x 2.1. Ptyta ma wbudowane zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacjg zasilania.
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Whudowany programator / dehuger

Wbudowany w ptytke programator zgodny z ST-Link/V2-1 pozwala na programowanie oraz debugowanie

mikrokontrolera STM32F411CEU6. Stan pracy programatora

sygnalizowany jest za pomocg

dwukolorowej diody $wiecacej D3 — prawidtowe dotaczenie programatora do komputera sygnalizowane

jest ciaglym

$wieceniem diody na czerwono,

wymiana danych miedzy programatorem a

mikrokontrolerem sygnalizowana jest poprzez naprzemienne miganie diody zielonej oraz czerwonej, za$
kolor pomaranczowy diody wskazuje na btad w komunikacji z uktadem docelowym.
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72l STM32 ST-LINK Utility =18 x|
File Edit Wiew Target ST-LINK External Loader Help
S §lEl 2 B~
—Memory display Device STM32F411xE
Device ID Ox431
Add : | Ox03000000 Size: 0x2324 Data Width: |32b'ts I
ress I * j = I * @ I ! hd Revision ID Rev A
Flash size 512KBytes
Device Memory @ 0x08000000 : | Binary File | [~ LiveUpdate

Target memory, Address range: [0x03000000 0x08002324]

Address

0

|4

s C

=

0x08000000

0x08000010

0x08000020

0x08000030

0x08000040
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0x08000060

0x08000070

0x08000080
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g
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13:09:59:
09:59:

09:59 :
09:59:
09:59:
13:09:59:
13:09:59 :
13:09:59:

ST-LIMK SN : 066EFF495252835087113126
ST-LINK Firmware version : ¥2124M11

: Connected via SWD.

SWD Freguency = 1,8 MHz,

Connection mode : Mormal,

Debug in Low Power mode enabled.

Device ID:0x431

Device flash Size : 512KBytes

Device family :5TM32F411xE

Iilebug in Low Power mode enabled. 'Jevice ID:0x431 ICDre State : Live Update Disabled

Rys. 1. Widok okna programu ST-Link Utility po nawiazaniu potaczenia z programowanym uktadem
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Plytka KA-NUCLEO-F411CE ma dwie diody uzytkownika — diod¢ L13 (dotaczong do linii D13
mikrokontrolera) oraz trojkolorowa diodg (ktorej katody dotaczono do linii PB13...PB15
mikrokontrolera); obie moga by¢ sterowane poprzez program uzytkownika.
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Wbudowane w ptytke KA-NUCLEO-F411 ztgcze microUSB dotaczone jest do mikrokontrolera, dzigki
czemu moze by¢ uzyte do obstugi urzagdzen USB Full Speed.
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Przycisk uzytkownika

Na ptytce KA-NUCLEO-F411CE znajduje si¢ przycisk uzytkownika, dotaczony do linii PB12

mikrokontrolera.
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