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KAmodRPI Pico Relay (PL)
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Opis

Modut w postaci naktadki z 2 przekaznikami przeznaczony do Raspberry Pi Pico. Pozwala na sterowanie urzadzeniami o
napieciu pracy do 250 V AC i natezeniu do 3 A lub napieciu 30 V DC i natezeniu 3 A Na ptytce umieszczono diody
sygnalizujgce stan zatgczenia przekaznikdéw. Modut znajdzie zastosowanie w aplikacjach w obszarze automatyki domowej, w
przemysle oraz systemach bezpieczenstwa.

Podstawowe cechy i parametry

e 2 x przekaznik SPDT 3 A250 V AC lub 3 A 30V DC

e Diody LED sygnalizujace stan zatgczenia przekaznikow

e Optoizolacja

e Kompatybilny z serig Raspberry Pi Pico

e Ztgcza Srubowe ARK

e Zworki umozliwiajgce odtgczenie domysinych linii Raspberry Pi sterujgcych przekaznikami
e Napiecie pracy: 5V

e Wymiary PCB: 21 x 55 mm
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Wyposazenie standardowe

Kod Opis

KAmodRPI Pico Relay|* Zmontowany i uruchomiony modut




Schemat elektryczny
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Widok ptytki drukowanej
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Przypisania wyjs¢ do linii GPIO Raspberry Pi Pico

Wyprowadzenie Raspberry Pi Pico Przekaznik KAmodRPI Pico Relay
GPIO7 REL1, OUT1
GPIO6 REL2, OUT2
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. Raspberry Pi Pico © 202

Wyijscia linii GPIO sg potaczone z obwodem sterujacym przez zworke, co pozwala w razie potrzeby roztgczy¢ odpowiednie
wyprowadzenia.

Zworki faczace wyprowadzenia Raspberry Pi z obwodami wigczajacymi przekaznik.
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Diody sygnalizacyjne

Modut wyposazono w dwie diody LED, sygnalizujace zataczenie odpowiedniego przekaznika.
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Wyjscia przekaznikowe

Wyijscia stykéw przekaZznikédw wyprowadzono na zaciski Srubowe, pozwalajace na mocowanie zaréwno odizolowanych
konhcéwek przewodéw, jak i przewoddw z zacisnietymi koncéwkami tulejkowymi. Dostepne sa zaréwno styki normalnie
zwarte (NC) jak i normalnie rozwarte (NO).
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Przykiad zastosowania

Naktadka KAmodRPi Pico Relay natozona na Raspberry Pi Pico

Widoczny na zdjeciach komputer Raspberry Pi Pico nie jest dotaczony do zestawu.
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Kod programu testowego w Arduino

Przyktadowy program naprzemiennie wiaczajacy i wytaczajacy przekazniki.

#define REL1 7
#define REL2 6

void setup() {
pinMode (REL1,OUTPUT);
pinMode (REL2, OUTPUT);
}

void loop() {
digitalWrite(REL1, HIGH);
delay(200);
digitalWrite(REL1,LOW);
delay(200);
digitalWrite(REL2, HIGH);
delay(200);
digitalWrite(REL2,LOW);
delay(200);

KA ]| =—



BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5

tel.: (22) 767-36-20

faks: (22) 767-36-33
> btc e-mail:
biuro@kamami.pl

https://kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.

Oferowane przez nas ptytki drukowane moga sie rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja
jej wtasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos$¢ produktu ze specyfikacja.

BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia
lub nieprawidtowego dziatania produktu.

BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.
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