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KAmod USB RS485 ISO (PL)
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Opis

KAmodUSB RS485 ISO to transceiver magistrali RS485 sterowany z interfejsu USB. Po stronie interfejsu USB zastosowano
uktad FT230 kompatybilny ze standardem USB 2.0 oraz ztgcze USB-C. Po stronie magistrali RS485 zastosowano uktad ST485,
ktéry obstuguje do 64 urzadzeh w magistrali i jest dotgczony poprzez obwody zapewniajgce separacje galwaniczna.
Dodatkowo modut jest wyposazony w zabezpieczenie przepieciowe na liniach magistrali RS485 oraz umozliwia dotgczenie
rezystancji 120 Q petnigcej funkcje terminatora magistrali RS485.

Podstawowe cechy i parametry

Modut transceivera magistrali RS485 sterowany z interfejsu USB
Kontroler USB produkcji FTDI typu FT230

Ztgcze USB typu USB-C

Sterowniki wirtualnego portu szeregowego dla Win, Linux i Mac
Transceiver magistrali RS485 typu ST485

Komunikacja typu Half-duplex

Szybkos¢ transmisji - max 1 Mbps

Liczba modutéw dotgczonych do magistrali - max 64
Sygnalizacja nadawania/odbierania danych - diody LED
Dotgczana rezystancja 120 Q (terminator magistrali)

Umozliwia wigczenie funkcji ECHO - nadawanie i jednoczesne sledzenie poprawnosci transmisji
Separacja galwaniczna do 1 kV

Zabezpieczenie przepieciowe na liniach magistrali RS485
Ztacze magistrali RS485 typu Phoenix Contact MC 3,81 mm
Zasilanie 5 V poprzez ztgcze USB-C, pobdr pradu max 100 mA
Pobér pradu max 100 mA

Otwory montazowe o srednicy 2,5 mm

Wymiary: 61 mm x 20 mm x 15 mm
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Wyposazenie standardowe

Kod Opis

KAmod USB RS485 ISO |+ Zmontowany i uruchomiony modut
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Schemat elektryczny
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Opis wyprowadzen
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Typ ztacza Funkcja
¢ Dostarcza napiecia 5 V

USB-C * Stuzy do przesytania danych do i z magistrali RS485
* Emuluje port szeregowy COM

J2 (goldpin 1x3, raster 2,54 mm)

Typ ztacza Funkcja

KA ]| =—

» Zworka na szpilkach 1-2: odbiér danych z magistrali RS485 jest blokowany w czasie nadawania danych

Goldpin + zworka| "2 magistrale
* Zworka na szpilkach 2-3: aktywna funkcja ECHO, dane z magistrali RS485 sa odbierane zawsze, takze

w trakcie nadawania danych na magistrale

)3 (Phoenix Contact MC 3,81 mm)

Nr wyprowadzenia|Oznaczenie Funkcja

1 A+ Wyjscie/wejscie dodatnie transceivera R5485 stan recesywny A>B, stan dominujacy
' A<B

2 B - Wyjscie/wejscie ujemne transceivera RS485 stan recesywny A>B, stan dominujacy
' A<B

J4 (goldpin 1x3, raster 2,54 mm)

Typ ztacza Funkcja

Goldoin + zworkal ® Zworka na szpilkach 1-2: dotgczony rezystor 120 Q do linii RS485
P » Zworka na szpilkach 2-3 (lub brak zworki): linie RS485 bez dotgczonego rezystora




Terminator magistrali

Modut pozwala na dotaczenie do linii magistrali RS485 rezystora 120 Q, petnigcego role tzw. terminatora magistrali.
Rozwigzanie to nalezy stosowac tylko wtedy, gdy modut znajduje sie na jednym z koncéw magistrali RS485. Funkcja jest
aktywna, gdy zworka znajduje sie na szpilkach 1-2 J4.
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Funkcja ECHO

Transceiver magistrali RS485 dziata w trybie Half-duplex, co oznacza, ze w jednej chwili trwa albo nadawanie danych na
magistrale, albo odczytywanie danych z magistrali. KAmodUSB RS485 ISO pozwala na $ledzenie poprawnosci transmis;ji.
Wtedy dane przesytane do modutu trafiajg na magistrale i jednoczesnie moze by¢ wykonywany odczyt danych z magistrali -
tzw. loopback. Funkcja jest aktywna, gdy zworka znajduje sie na szpilkach 2-3 J2, przy oznaczeniu ,,ECHO”. Jesli zworka
znajduje sie w przeciwnej pozycji, to w trakcie nadawania danych na magistrale odbidr jest zablokowany, aktywuje sie
automatycznie po zakohczeniu nadawania.
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Zasilanie modutu i przesytanie danych

Zasilanie modutu jest doprowadzane poprzez ztgcze USB-C. To samo ztgcze umozliwia dotgczenie urzadzenia do komputera i
przesytanie oraz odbieranie danych. Zastosowany kontroler USB typu FT230 jest wykrywany przez system operacyjny

komputera jako port szeregowy (COM).
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Ztacze magistrali RS485

Modut jest wyposazony w ztgcze magistrali RS485 typu Phoenix Contact MC 3,81 mm. Zapewnia ono tatwy montaz
przewoddw oraz umozliwia szybkie dotgczanie/roztaczanie.
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Sygnalizacja nadawania/odbierania

Modut sygnalizuje nadawanie/odbieranie danych do/z magistrali RS485 za pomocg miniaturowych wskaznikéw LED,
oznaczonych na ptytce odpowiednio TX i RX.
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Wymiary
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Linki zewnetrzne

o Karta katalogowa ukfadu ST485 firmy ST
e Karta katalogowa uktadu FT230XS firmy FTDI
e Sterowniki FTDI
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https://wiki.kamamilabs.com/images/e/e0/ST485.pdf
https://wiki.kamamilabs.com/images/1/10/FT230X.pdf
https://ftdichip.com/drivers/vcp-drivers/

BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5

tel.: (22) 767-36-20

faks: (22) 767-36-33
> btc e-mail:
biuro@kamami.pl

https://kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.

Oferowane przez nas ptytki drukowane moga sie rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja
jej wtasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos$¢ produktu ze specyfikacja.

BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia
lub nieprawidtowego dziatania produktu.

BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.
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