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Opis

KAmodRPi UART RS485 ISO to transceiver magistrali RS485 sterowany z interfejsu UART, kompatybilny z SBC rodziny
Raspberry Pi. Po stronie magistrali RS485 zastosowano uktad MAX13487, ktéry ma funkcje automatycznego sterowania
kierunkiem transmisji. Takie rozwigzanie wymaga tylko 2 sygnatéw - RXD i TXD do poprawnej, dwukierunkowej komunikacji z
uzyciem standardowego interfejsu UART. Sygnaty sterujgce sa potaczone poprzez obwody zapewniajgce separacje
galwaniczng. Dodatkowo modut jest wyposazony w zabezpieczenie przepieciowe na liniach magistrali RS485 oraz umozliwia
dotaczenie rezystancji 120 Q petnigcej funkcje terminatora magistrali RS485.

Podstawowe cechy i parametry

Modut transceivera magistrali RS485 sterowany z interfejsu UART

Transceiver magistrali RS485 typu MAX13487

Automatyczne przetaczanie pomiedzy nadawaniem/odbieraniem danych

Tylko 2 sygnaty RXD i TXD potrzebne do poprawnej, dwukierunkowej komunikacji (nie wymaga sygnatu TX ENABLE)
Komunikacja typu Half-duplex

Szybkos$¢ transmisji - max 500 kbps

Liczba modutéw dotgczonych do magistrali - max 128

Niezalezne zasilanie obwoddw linii RXD i TXD umozliwiajgce wspdtprace z uktadami dziatajacymi z napieciem w
zakresie 2,0-5,5 V (nie wymaga dodatkowych translatoréw napiec)

Sygnalizacja nadawania/odbierania danych - diody LED

Dotgczana rezystancja 120 Q (terminator magistrali)

Mozliwos¢ zablokowania odbioru danych (blokowanie sygnatu RXD)

Separacja galwaniczna do 1 kV

Zabezpieczenie przepieciowe na liniach magistrali RS485

Ztgcze magistrali RS485 typu Phoenix Contact MC 3,81 mm

Zasilanie 5 V poprzez ztgcze w standardzie RPi Zero lub szpilki goldpin

Pobér pradu max 100 mA

Temperatura pracy: -40°C ~ 85°C

Ptytka i ztgcze w standardzie Raspberry Pi Zero

Wymiary: 65 mm x 30 mm x 20 mm
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Wyposazenie standardowe

Kod Opis

KAmodRPi UART RS485 ISO |+ Zmontowany i uruchomiony modut

4 x Tulejka montazowa

8 x Srubka montazowa » Zestaw umozliwiajacy przykrecenie naktadki do ptytki Raspberry

KA ]| =—



Schemat elektryczny
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Opis wyprowadzen

J1 (goldpin 2x5, raster 2,54 mm)

Nr wyprowadzenia|Oznaczenie Funkcja
1,2 +5V Wejscie zasilania 5 V
3,12 VIO Wejscie zasilania okreslajace poziom napiecia po stronie interfejsu UART
4,11 GND Wejscie masy zasilania
5 DIN Wejscie danych - z interfejsu UART
6 GPIO14 Przeniesiony sygnat GPIO14 (TXD) ze ztacza RPi
7 DOUT Wyjscie danych - do interfejsu UART
8 GPIO15 Przeniesiony sygnat GPIO15 (RXD) ze ztgcza RPi
9 RXEN Wejécig plokowania odbioru' Idanych: . o
1 - odbior aktywny, 0 - odbior zablokowany (wewnetrznie podciggniety do 1)
10 GPIO18 Przeniesiony sygnat GPIO18 ze ztgcza RPi

J2 (goldpin 2x20, raster 2,54 mm)

KA ]| =—

Typ ztacza Funkcja
* Dostarcza napiecia 5V z ptytki RPi do zasilania modutu
Ztacze 40-stykowe * Dostarcza napiecia 3,3V z ptytki RPi do obwodu VIO, ktéry okresla poziom napiecia po stronie

w standardzie Raspberry Pi |interfejsu UART
* Przenosi sygnaty GPIO14 (TXD), GPIO15 (RXD) oraz GPIO18 na styki ztgcza J1

J3 (Phoenix Contact MC 3,81 mm)

Nr wyprowadzenia|Oznaczenie Funkcja

1 A+ Wyijscie/wejscie dodatnie transceivera RS485 stan recesywny A>B, stan dominujacy
! A<B

2 B - Wyijscie/wejscie ujemne transceivera RS485 stan recesywny A>B, stan dominujacy
! A<B

J4 (goldpin 1x3, raster 2,54 mm)

Typ ztacza Funkcja

» Zworka na szpilkach 1-2: dotgczony rezystor 120 Q do linii RS485
» Zworka na szpilkach 2-3 (lub brak zworki): linie RS485 bez dotaczonego rezystora

Goldpin + zworka




Terminator magistrali

Modut pozwala na dotaczenie do linii magistrali RS485 rezystora 120 Q, petnigcego role tzw. terminatora magistrali.

Rozwigzanie to nalezy stosowac tylko wtedy, gdy modut znajduje sie na jednym z koncéw magistrali RS485. Funkcja jest
aktywna, gdy zworka znajduje sie na szpilkach 1-2 J4.
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Wejscie/wyjscie danych UART

Sygnat TX wychodzacy z interfejsu UART nalezy dotaczy¢ do styku DIN J1. Sygnat RX, ktéry bedzie trafiat do interfejsu UART
nalezy dotaczy¢ do styku DO ]1. Jezeli modut bedzie dotgczony do SBC rodziny Raspberry Pi, to wystarczy zatozy¢ 2 zworki
taczace styki DIN-1014 oraz DO-1015, aby potaczy¢ modut z interfejsem UART komputerka RPi - wyprowadzenia GPIO14
(TXD) i GPIO15 (RXD).
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Mozliwosc¢ zablokowania odbioru danych (blokowanie
sygnatu RXD)

Sygnat RX, ktéry bedzie trafiat do interfejsu UART ze styku DO J1 moze zostac zablokowany (np. wtedy, gdy aplikacja jest w
trakcie uruchamiania i nie jest gotowa na przyjmowanie danych). Wejscie blokowania odbioru danych to styk REN J1. Gdy
znajduje sie w stanie wysokim , 1" - odbiér danych dziata normalnie; gdy znajduje sie w stanie niskim ,,0” - odbiér danych
jest zablokowany, wyjscie znajduje sie w stanie wysokiej impedancji. Sygnat REN jest wewnetrznie podciagniety do , 1". Jezeli
modut bedzie dotgczony do SBC rodziny Raspberry Pi, to wystarczy zatozy¢ zworke na styki REN-1018, aby potaczy¢ sygnat
REN z wyprowadzeniem GPIO18 komputerka RPi.
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Zasilanie modutu

Modut moze by¢ uzywany bez potgczenia z SBC rodziny Raspberry Pi. Nalezy wtedy doprowadzi¢ zasilanie o napieciu 5V (min
100mA) do stykéw +5V i GND ztacza J1. Ponadto nalezy doprowadzi¢ zasilanie o napieciu z zakresu 2,0...5,5V (0. 10 mA) do
stykéw VIO i GND. Napiecie VIO okresla poziom napiecia sygnatéw DIN oraz DO, ktére beda dotaczone do linii TX i RX

interfejsu UART. Styki +5V, GND oraz VIO wystepujg na ztgczu po 2 razy, ale s to te same sygnaty (wystarczy dotaczy¢ 5V
do jednego ze stykéw +5V).
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Ztacze magistrali RS485

Modut jest wyposazony w ztgcze magistrali RS485 typu Phoenix Contact MC 3,81 mm. Zapewnia ono tatwy montaz
przewoddw oraz umozliwia szybkie dotgczanie/roztaczanie.
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Sygnalizacja nadawania/odbierania

Modut sygnalizuje nadawanie/odbieranie danych do/z magistrali RS485 za pomocg miniaturowych wskaznikéw LED,
oznaczonych na ptytce odpowiednio TX i RX.

‘a Lﬂooooooooooooooooooo N\
gooooooooooooooooooo
e —— s s J2
V155V

e ""L:.'.':Er-m-ﬁ- (e

-| B E=s=n = =" == DINJI014
RS 8.8 1 oe R
P Cam Ern ™ Bree 3 =o DOI015

J0 ﬂ|F1l | ron” 'PSE;:F.-I “1' IS mm
@i | uile
\. I 120 0| ! unnr-nsass iso @/

10

KA ]| =—



Ztacze GPIO kompatybilne z SBC rodziny Raspberry Pi

Ptytka zawiera 40-stykowe ztgcze J2 kompatybilne ze ztgczem GPIO SBC rodziny Raspberry Pi. Sygnaty istotne dla dziatania
modutu zostaty zaznaczone na rysunku. Sg one réwniez potaczone z odpowiednimi stykami na ztaczu J1.
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Instalacja modutu na ztaczu komputera Raspberry Pi

Instalacja modutu na ztgczu komputera Raspberry Pi

Instalacja modutu na ztgczu komputera Raspberry Pi Zero

Widoczne na zdjeciach komputery Raspberry Pi nie sa dotaczone do zestawu.
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Wymiary

Ptytka zostata zaprojektowana tak, aby wymiarami oraz otworami montazowymi odpowiadata ptytce Raspberry Pi Zero.
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Linki zewnetrzne

e Karta katalogowa uktadu MAX13487E firmy Maxim
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https://wiki.kamamilabs.com/images/7/70/MAX13487E-MAX13488E.pdf

BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5

tel.: (22) 767-36-20

faks: (22) 767-36-33
> btc e-mail:
biuro@kamami.pl

https://kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.

Oferowane przez nas ptytki drukowane moga sie rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja
jej wtasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos$¢ produktu ze specyfikacja.

BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia
lub nieprawidtowego dziatania produktu.

BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.
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